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The method involves using group addresses to module functions attached to 

a bus network. To configure the network, the new module function is first 

identified on the network. The new module then transmits an ID message to 

a central unit after the new module details. 

When the message is received, the central unit configures the 

function logic and the group address and puts into the module each address 

of other functions which can be accessed over the bus. 

ADVANTAGE - Provides simple coimaunication network with reduced 

configuration errors. Preparation required is minimised, allowing 

configuration by less highly trained users. 
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(54) Procede et dispositif de configuration d'uh reseau de communication 



(57) L'inventlon concerne un proc^d6 de configura- 
tion d'un reseau de communication utllisant des adres- 
ses de groupe affectees a des modules fonctionneis du 
reseau et notamment d'un reseau mettant en oeuvre le 
bus EIB. 11 comporte les etapes successtves suivantes : 

A) on identifie physiquement un nouveau module 
fonctionnel sur le reseau ; 

B) le nouveau module fonctionnel 6met, suite ^ son 
identification piiysique, un message d'identification 
^ I'attention de i'unit^ centrale de configuration ; C) 
^ la reception dudit message d'identification, 
I'unite centrale de configuration cree un represen- 
tant loglque du nouveau module fonctionnel ; 

D) on affecte, h partir de I'unite centrale de configu- 
ration, au moins une adresse de groupe au repre- 
sentant loglque du nouveau module fonctionnel ; 

E) I'unite centrale de configuration charge dans le 
nouveau module fonctionnel la ou chaque adresse 
de groupe affectSe au representant togique dudit 
nouveau module fonctionnel. 

Application a un reseau de commande domotique. 
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Description 

La presente invention conceme un precede de con- 
figuration d'un rdseau de communication comportant 
des modules fonctionnels formes par des capteurs et 
des actlonneurs communiquant entre eux directement 
par I'intermediaire d'un bus de communication, les cap- 
teurs et les actionneurs comportant chacun, apr^s con- 
figuration, des parametres de configuration permettant 
^ chaque capteur de commander certains actionneurs, 
lesquels parametres de configuration sont affectes de- 
puis une unit6 centrale de configuration. 

Eile concerne en outre un dispositif de configuration 
d'un r^seau de communication, lequel reseau comporte 
des modules fonctionnels formes par des capteurs et 
des actionneurs communiquant entre eux directement 
par rintemriddiaire d'un bus de communication, les cap- 
teurs et les actionneurs comportant chacun, apres con- 
figuration, des parametres de configuration permettant 
a chaque capteur de commander certains actionneurs, 
le dispositif comportant une unit6 centrale de configura- 
tion pour I'affectation des parametres de configuration. 

Elle s'applique en particulier aux reseaux utilisant 
le bus EIB (European Installation Bus) et son protocole 
de communication, ou des rdseaux equivalents utilisant 
des adresses de groupe contenues dans les parame- 
tres de configuration pour assurer la communication en- 
tre les modules fonctionnels connectes sur le bus. En 
Unr particulier, ces adresses de groupe permettent a cha- 

GruPPCiA - capteur de commander les actionneurs ayant la m§- 

^ me adresse de groupe que lui. 
QM^^J^ . Les reseaux de communication utilisant le bus EIB 
sont mis en oeuvre dans des batiments notamment afin 
d'assurer la surveillance ou la commande de differents 
dispositifs. 

Par exemple. dans le cas de la commande de 
reclairage, les capteurs comportent des modules d'en- 
tree auxquels sont relies des organes de commande for- 
mes par des interrupteurs ou des boutons-poussoirs. lis 
sont associes h. des actionneurs comportant des modu- 
les de sortie, encore appeies pilotes de sortie, sur les- 
quels sont relies des organes k commander formes par 
un ou plusieurs dispositifs d'eclairage. Dans le cas de 
la commande de volets roulants, la structure est similai- 
re. les dispositifs d'eclairage etant remplaces par les 
moteurs eiectriques des volets roulants. Par ailleurs. 
dans le cadre de la commande du chauffage, les orga- 
nes de commande sont par exemple des selecteurs de 
consigne de temperature, ou encore des telecomman- 
des teiephoniques, alors que les organes ^ commander 
sont des convecteurs. eiectriques ou tout autre emet- 
teur de chaleur. 

L'association des modules fonctionnels formes par 
les capteurs et les actionneurs est realisee, dans ce type 
de reseaux. par i'affectation d'une meme adresse de 
groupe aux capteurs et aux actionneurs devant commu- 
niquer entre eux, de sorte que les messages envoyes 
sur le reseau par un capteur et comportant I'adresse de 



groupe de ce capteur sont reconnus et pris en compte 
par les seuls actionneurs ayant cette meme adresse de 
groupe. Ainsi, chaque capteur et chaque actionneur 
comporte une memoire pour le stockage de son ou de 
s ses adresses de groupe. En pratique, chaque capt ur 
comporte d'une part un module d'entree comportant cet- 
te memoire et d'autre part un organe de commande qui 
est reiie au module d'entree et qui commande celui-ct. 
De meme, chaque actionneur comporte un module de 

^0 sortie dans iequel est prevue cette memoire et un orga- 
ne ^ commander, qui est relie au module de sortie et 
pilote par celui-ci. 

La configuration d'un tel reseau consiste k affecter 
des adresses de groupe communes aux capteurs et aux 

^5 actionneurs devant etre associes et k leur affecter une 
fonction a realiser iors de I'actionnement du capteur. Les 
adresses de groupe et les fonctions forment des para- 
metres de configuration. Ainsi par exemple, dans le cas 
de reclairage, pour que I'appui sur un bouton-poussoir 

20 puisse provoquer I'allumage d'une lampe, il est neces- 
saire que le module d'entree associe au bouton-pous- 
soir et le module de sortie associe k cette lampe aient 
la meme adresse de groupe et que la fonction chargee 
dans le module d'entree et dans le module de sortie cor- 

25 responde a une fonction d'allumage. 

Afin de permettre la configuration du reseau. les 
modules d'entree ou de sortie comportent des boutons- 
poussoirs permettant leur adressage physique sur le re- 
seau en vue du teiechargement de la ou des adresses 

30 de groupe ainsi que de la fonction qui sont affectes aux 
capteurs et actionneurs comportant ces modules. Dans 
retat de la technique, un tel bouton-poussoir permet 
identification physique en provoquant le passage en 
mode d'adressage physique du module d'entree ou de 

35 sortie de I'organe fonctionnel, qui attend alors remission 
sur le reseau de sa nouvelle adresse physique et 
d'autres donnees le concemant Ainsi, il est necessaire 
que I'unite centrale de configuration emettant sur le re- 
seau I'adresse physique affectee k un module fonction- 

40 nel connaisse, prealablement k I'appui sur le bouton- 
poussoir du module d'entree ou de sortie correspon- 
dant, I'existence de celui-ci et I'adresse physique qui va 
lui etre affectee. II faut done que, prealablement k 
I'adressage physique du module fonctionnel, I'unite cen- 

45 trale de configuration dispose en memoire d'un repre- 
sentant logique du module fonctionnel. 

Les moyens actuals de configuration de tels re- 
seaux sont difficiles k mettre en oeuvre et necessitent 
du personnel hautement qualifie. 

so Pour les reseaux utilisant le bus EIB. il est courant 
d'utiliser une unite centrale de configuration formee par 
un micro-ordinateur portable avec un logiciel de confi- 
guration denomme "EIB TOOL SOFTWARE" (ETS). 
Ce logiciel permet Tadressage physique et le teie- 

55 chargement des adresses de groupe et des fonctions 
dans les capteurs et les actionneurs, k partir d'une in- 
terface assurant la connexion au reseau. 

Toutefois, I'usage de ce logiciel est rendu difficile 
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par le fait qu'il faille, lors d'une etape prealable au tel^- 
chargement, creer directement par des entrees au cla- 
vier de Tordlnateur des representants logiques des cap- 
teurs et des actionneurs, puis affecter k ceux-ci les 
adresses de groups que devront avoir tes diff drents cap- s 
teurs et actionneurs presents sur le reseau. Ce travail 
d'affectation est relativement ardu et necessite du per- 
sonnel qualifle puisqu'il necessite un haut niveau d'abs- 
traction. ies affectations d'adresses de groupe devant 
etre faites de maniere theorique sans lien physique avec io 
ie reseau reel. Bien souvent cette etape d'affectation 
pr6aiable est faite dans un bureau d'6tude et non direc- 
tement sur le site. En particutier, il faut, prealablement 
k Taffectation des adresses de groupe, d^flnir pourcha- 
que nnodule fonctionnel (capteur ou actionneur) un re- is 
presentant logique auquel sera affectee la ou les adres- 
ses de groupe. Chaque representant logique d'un mo- 
dule fonctionnel revolt un numero d'ordre. Une fois le 
travail d*affectation des adresses de groupe aux repre- 
sentants logiques effectue, il convient de telecharger les 20 
adresses de groupe dans les modules d'entree ou de 
sortie comportant les capteurs et les actionneurs. Avant 
le telSchargement, il est necessaire d'identifier physi- 
quement chaque nouveau module d'entree ou de sortie 
dans un ordre predefini, par appui sur le bouton-pous- 2S 
soir pr6vu k cet effet sur chacun d'eux. Apr6s I'appui sur 
le bouton-poussoir d'un module d'entree ou de sortie, 
celui-ci attend de recevoir du micro-ordinateur son 
adresse physique. L'adressage physique permet ensui- 
te le telechargement de I'adresse de groupe et des fonc- 30 
tions. Uoubli de I'identification physique de I'un des mo- 
dules d'entree ou de sortie conduit k une mauvaise con- 
figuration du reseau. La configuration d'un module fonc- 
tionnel avec le logiciel ETS necessite d'abord la creation 
d'un representant logique de ce module fonctionnel et 3S 
ensuite I'identification physique de son module d'entree 
ou de sortie sur le reseau en vue du chargement de cette 
configuration. Ces deux operations sont realisees de 
maniere independante, ce qui rend difficile I'emploi de 
ce logiciel. 

La presente invention a pour but de fournir un pro- 
ced6 et un dispositif permettant une configuration facile 
du reseau de communication, reduisant les risques d'er- 
reurs de configuration, minimisant la preparation prea- 
lable, et qui puissent etre utilises facilement par du per- 4S 
sonnel moins quallfie. 

A cet effet, ['invention a pour objet un procedd de 
configuration d'un reseau de communication compor- 
tant des modules fonctionnels formes par des capteurs 
et des actionneurs communiquant entre eux directe- so 
ment par I'intermediaire d'un bus de communication, les 
capteurs et les actionneurs comportant chacun, apres 
configuration, des parametres de configuration permet- 
tant k chaque capteur de commander certains action- 
neurs, lesquels parametres de configuration sont affec- ss 
tes depuis une unite centrale de configuration, caracte- 
rise en ce qu'il comporte pour la configuration d'un nou- 
veau module fonctionnel introduit sur le reseau les eta- 



pes successives suivantes : 

A) on identifie physiquement le nouveau module 
fonctionnel sur le reseau ; 

B) le nouveau module fonctionnel emet, suite k son 
identification physique, un message d' identification 
k ['attention de I'unite centrale de configuration ; 

C) k la reception dudit message d'identification. 
I'unite centrale de configuration crde un represen- 
tant logique du nouveau module fonctionnel ; 

D) on affecte, k parti r de I'unite centrale de configu- 
ration, des parametres de configuration au repre- 
sentant logique du nouveau module fonctionnel ; 

E) I'unite centrale de configuration charge dans le 
nouveau module fonctionnel les parametres d 
configuration affectes au representant logique dudit 
nouveau module fonctionnel. 

Le procede peut comporter I'une ou plusieurs des 
caracteristiques suivantes : 

chaque nouveau module fonctionnel est identifie 
physiquement par I'enfoncement d'un bouton-pous- 
soir porte par ledit module fonctionnel, i'enfonce- 
ment dudit bouton-poussoir produisant remission 
dudit message d'identification k I'attention de I'unite 
centrale de configuration ; 

apres la reception dudit message d'identification, 
I'unite centrale de configuration affecte et charge 
dans le nouveau module fonctionnel une adresse 
physique permettant la communication ulterieure 
entre le nouveau module fonctionnel et I'unite cen- 
trale de configuration; 

les parametres de configuration de chaque module 
fonctionnel component au moins une adresse de 
groupe, permettant k chaque capteur de comman- 
der les actionneurs ayant la mSme adresse de grou- 
pe que tui. et I'affectation, k I'etape D), d'une adres- 
se de groupe au representant logique du capteur 
ou de I'actionneurformant le nouveau module fonc- 
tionnel comporte les etapes suivantes : 

(i) on seiectionne ie representant logique d'un 
capteur k considered 

(ii) on seiectionne les representants logiques 
d'actionneurs devant etre commandes par ledit 
capteur considere, 

(iii) I'unite centrale de configuration affecte au 
representant logique du capteur considere et 
aux representants logiques desdits action- 
neurs la meme adresse de groupe. 

apres la selection, aux etapes (i) et (ii). d'un capteur 
et des actionneurs devant etre commandes par ledit 
capteur, on seiectionne une fonction k remplir par 
lesdits actionneurs sous la commands dudit cap- 
teur, laquelle fonction est ensuite chargee dans les- 
dits capteurs et actionneurs par I'unite centrale de 



BNSOOCID: <EP 0817423A1 I > 



3 



BNS oaae 2 



4 



EP 0 817 423 A1 



configuration ; 

il comporte pour la configuration de plusieurs nou- 
veaux modules fonctionnels les etapes successi- 
ves suivantes : 

a) on nnet en oeuvre pour chaque nouveau cap- 
teur les etapes A), B) et C) d' identification phy- 
sique, d'emlssion d'un message d'Identlfication 
et de creation d'un repr^sentant loglque du 
nouveau capteur ; 

b) pour chaque capteur, on effectue les stapes 
bo) ^ bg) suivantes : 

bo) on selectionne le reprdsentant logique 
du capteur a consld^rer, 
b-|) on met en oeuvre pour les actlonneurs 
devant etre commandes par ledit capteur 
considere les etapes A), B) et C) d'identifi- 
cation physique, d'emission d'un message 
d'Identlfication, et si I'actlonneur est identi- 
fie physiquement pour la premiere fois de 
creation d'un reprSsentant logique de ce- 
lui-ci, ces etapes conduisant ^ la selection 
des representants loglques des action- 
neurs devant etre commandes par le cap- 
teur consider^, 

b2) I'unltd centrale de configuration affecte 
une meme adresse de groupe au repre- 
sentant logique du capteur considere et 
aux representants logiques des actlon- 
neurs selectionnes devant etre comman- 
dos par le capteur considdrd, 
b3) on selectionne depuls I'unlte centrale 
de configuration une fonctlon k remplir par 
lesdits actionneurs selectionnes sous la 
commande dudit capteur, cette fonctlon 
4tant affectSe aux representants logiques 
du capteur et des actionneurs ; 

c) I'unite centrale de configuration charge dans 
les capteurs et les actionneurs les adresses de 
groupe et les fonctions affectSes h leur reprO- 
sentant logique ; 

il comporte pour la configuration de plu- 
sieurs nouveaux modules fonctionnels les 
etapes successives suivantes : 

a) on met en oeuvre pour chaque nou- 
veau capteur et chaque nouvel action- 
neur les etapes A), B) et C) d'Identlfi- 
cation physique, d'emission d'un mes- 
sage d'Identlfication et de creation 
d'un representant logique du nouveau 
capteur ou du nouvel actionneur ; 

b) pour chaque capteur, on effectue les 
etapes bo) k b^) suivantes : 



bo) on selectionne le representant 
logique du capteur a considered 
bi) on selectionne les represen- 
tants logiques des actionneurs de- 

s vant etre commandes par ledit 

capteur considere, 
b2) I'unlte centrale de configura- 
tion affecte une meme adresse de 
groupe au representant logique 

10 du capteur considere et aux repre- 

sentants ioglques des actionneurs 
selectionnes devant etre com- 
mandes par ledit capteur conside- 
re, 

IS - b3) on selectionne depuls I'unlte 

centrale de configuration une 
fonction ^ remplir par lesdits ac- 
tionneurs selectionnes sous la 
commande dudit capteur, cett 

20 fonction etant affectee aux repre- 

sentants logiques du capteur et 
des actionneurs ; 

c) I'unite centrale de configuration charge dans 
25 les capteurs et les actionneurs les adresses de 

groupe et les fonctions affectees ^ leur repre- 
sentant logique ; 

lors de I'etape de selection et d'affectation 
30 d'une fonction k remplir aux representants 

logiques du capteur et des actionneurs se- 
lectionnes, il comporte les etapes 
suivantes : 

3S I) on attribue au capteur considere une 

unique fonction de commande des ac- 
tionneurs selectionnes ; 
li) on affecte aux representants logi- 
ques de tous les actionneurs seiec- 

40 tionnes la mdme unique fonctlon attri- 

buee au capteur considere ; et 

on attribue un numero d'ordre k chaque re- 
presentant logique d'un capteur lors de la 
4S creation du representant logique et en ce 

que les etapes effectuees pour chaque 
capteur sont realisees en fonction de ce 
numero d'ordre, ledit capteur etant designe 
par ledit numero d'ordre. 

so 

L'invention a en outre pour objet un dispositif de 
configuration d'un reseau de communication d'un re- 
seau de communication, lequel reseau comporte des 
modules fonctionnels formes par des capteurs et des 
ss actionneurs communiquant entre eux directement par 
I'intermediaire d'un bus de communication, les capteurs 
et les actionneurs comportant chacun, ap res configura- 
tion, des parametres de configuration permettant k cha- 
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que capteur de commander certains actionneurs, le dis- 
positif comportant une unite centrale de configuration 
pour I'affectation des parametres de configuration, ca- 
ractdris6 en ce qu'il comporte pour la configuration d'un 
nouveau module fonctionnei introduit sur le rdseau: 5 

A) des moyens pour identifier physiquement le "nou- 
veau module fonctionnei sur le reseau ; 

B) des moyens d'^mlssion par le nouveau module 
fonctionnei, suite ^ son identification physique, d'un to 
message d'Identlfication h I'attentlon de I'unite cen- 
trale de configuration ; 

C) des moyens de creation, k la reception dudit 
message didentiflcation. par Tunitd centrale de 
configuration d'un representant logique du nouveau ^5 
module fonctionnei ; 

D) des moyens d'affectation, par I'unite centrale de 
configuration, de paramfetres de configuration au 
representant logique du nouveau module 
fonctionnei ; 

E) des moyens de chargement dans le nouveau 
module fonctionnei par Tunltd centrale de configu- 
ration des parametres de configuration affectes au 
representant bgique dudit nouveau module fonc- 
tionnei. 

Le dispositif peut comporter Tune ou plusieurs des 
caracterlstiques sulvantes : 

chaque module fonctionnei comporte un bouton- 30 
poussoir d*identification dont i'enfoncement prodult 
remission dudit message d'Identlfication h I'atten- 
tlon de {'unite centrale de configuration ; 
I'unite centrale de configuration comporte un micro- 
controleur associe d'une part k une unite de cou- 35 
plage pour la transmission d'Informations entre le 
micro-contrdleur et les capteurs et ies actionneurs 
presents sur le bus et d'autre part k un panneau de 
configuration portant une interface utilisateur ; 
les parametres de configuration de chaque module 40 
fonctionnei comportent au moins une adresse de 
groupe, pemnettant k chaque capteur de comman- 
der les actionneurs ayant la mdme adresse de grou- 
pe que lul, et il comporte : 

4S 

(I) des moyens Integres k I'unite centrale de 
configuration pour s6lectionner le representant 
logique d'un capteur a considerer, 
(ii) des moyens pour selectionner les represen- 
tants logiques d'actionneurs devant dtre com- so 
mandes par ledit capteur considere, 
(lii) des moyens integres k I'unite centrale de 
configuration pour affecterau representant lo- 
gique du capteur consider^ et aux repr6sen- 
tants logiques desdits actionneurs une meme 5S 
adresse de groupe ; 

I'unite centrale de configuration comporte des 



moyens pour selectionner une fonction k remplir 
par lesdits actionneurs sous la commande dudit 
capteur, et des moyens pour charger ladite fonction 
dans lesdits capteurs et actionneurs ; 
il comporte pour la configuration de plusieurs nou- 
veaux modules fonctlonnets : 

a) des moyens pour mettre en oeuvre pour cha- 
que nouveau capteur {'identification physique, 
{'emission d'un message d'Identlfication et la 
creation d'un representant logique du nouveau 
capteur ; 

b) des moyens pour effectuer pour chaque cap- 
teur: 

bo) une selection du representant logique 
du capteur k considerer, 
b^) une mise en oeuvre pour tes action- 
neurs devant etre commandes par ledit 
capteur considere de Tidentification physi- 
que, de {'emission d'un message d'identifi- 
cation, et si I'actlonneur est identifle physi- 
quement pour la premiere fois, de la crea- 
tion d'un representant logique de celul-ci, 
cette mise en oeuvre conduisant a la se- 
lection des representants logiques des ac- 
tionneurs devant etre commandes par le 
capteur considere, 

bg) une affectation par I'unite centrale de 
configuration d'une meme adresse de 
groupe au representant logique du capteur 
considere et aux representants iogiques 
des actionneurs selectionnes devant etre 
commandes par le capteur considere, 
b3) une selection depuis {'unite centrale d 
configuration d'une fonction k remplir par 
lesdits actionneurs selectionnes sous la 
commande dudit capteur. cette fonction 
etant affectee aux representants logiques 
du capteur et des actionneurs ; 

c) des moyens de chargement par {'unite cen- 
trale de configuration dans les capteurs et les 
actionneurs des adresses de groupe et des 
fonctions affectees k leur representant 
logique ; 

il comporte pour {a configuration de p{u- 
sieurs nouveaux modules fonctionneis : 

a) des moyens pour mettre en oeuvre 
pour chaque nouveau capteur et cha- 
que nouvel actionneur identification 
physique, remission d'un message 
d'Identlfication et la creation d'un re- 
presentant logique du nouveau cap- 
teur et du nouvel actionneur ; 

b) des moyens pour effectuer pour 
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chaque capteur: 

bo) une selection du representant 
logique du capteur k consid^rer, 
b-,) une selection des represen- 
tants logiques des actionneurs de- 
vant etre comnnandSs par ledit 
capteur consid^r^, 
b2) une affectation par I'unite cen- 
trale de configuration d'une meme 
adresse de groupe au represen- 
tant logique du capteur consider^ 
et aux repr^sentants logiques des 
actionneurs s^lectlonn^s devant 
etre comnnand§s par ledit capteur 
considere, 

b3) une selection depuis I'unite 
centrale de configuration d'une 
fonction k remplir par lesdits ac- 
tionneurs sous lacommandedudit 
capteur, cette fonction etant affec- 
tde aux reprdsentants logiques 
des capteurs et des actionneurs ; 

c) des moyens de chargennent par 
I'unite centrale de configuration dans 
les capteurs et les actionneurs des 
adresses de groupe et des fonctions 
affectees a leur representant logique ; 

I'unite centrale de configuration comporte : 

i) des moyens pour attribuer au cap- 
teur considere une unique fonction de 
commande des actionneurs 
setectionnes ; 

il) des moyens pour affecter aux repr6- 

sentants logiques de tous les action- 
neurs selectionnes la meme unique 
fonction attribute au capteur 
considere ; 

les moyens pour attribuer au capteur une 
unique fonction de commande des action- 
neurs selectionnes comportent un pan- 
neau de configuration muni de boutons- 
poussolrs pour la selection d'une fonction 
predeterminee, chaque bouton-poussoir 
etant associe a au moins une fonction ; 
il comporte des moyens d' identification du 
type d'actionneur selectionne et li compor- 
te des moyens pour affecter aux boutons- 
poussoirs des fonctions selectionnables 
compatibles avec le type d'actionneur 
selectionne ; 

I'unite centrale de configuration comporte 
des moyens pour affecter et charger une 
adresse physique dans le nouveau module 



fonctionnel Identifi6, apres la reception du- 
dit message d'identification ; 
I'unite centrale de configuration comporte 
des moyens de num^rotation des capteurs 
5 lors de leur identification physique et elle 

comporte des moyens de selection des nu- 
meros attribues pour sdlectionner le cap- 
teur k considerer ; 

I'unite centrale de configuration comporte 
10 des moyens d'affichage des num^ros attri- 

bues aux capteurs ; et 
Tunlte centrale de configuration comporte 
des moyens de memorisation pour memo- 
riser les param^tres de configuration affec- 
ts tes ayant leur chargement dans les cap- 
teurs ou les actionneurs. 

L'invention a egaiement pour objet un reseau de 
communication comportant des capteurs et des actlon- 

20 neurs communiquant entre eux directement par I'inter- 
medlaire d'un bus de communication, les capteurs et les 
actionneurs comportant chacun, aprks configuration, 
des parametres de configuration pemnettant k chaque 
capteur de commander les actionneurs. caracterlse en 

25 ce qu'il comporte un dispositif de configuration tel que 
defini ci-dessus. 

En particulier, le rSseau peut Stre tel que chaque 
actlonneur comporte un module de sortie relle k un or- 
gane k commander, lequel module de sortie comporte 

30 des moyens de commande de I'organe k commander et 
des moyens pemnettant ridentlfication physique de i'ac- 
tlonneur sur le reseau et lesdits modules de sortie et 
ladlte unite centrale de configuration sont disposes au 
volsinage immedlat les uns des autres, notamment sur 

3S un meme tableau electrlque, les rendant ainsi accessl- 
bles simultanement. 

L'invention sera mieux comprise k la lecture de la 
description qui va suivre, donnee unlquement k titre 
d'exempie et faite en se referant aux desslns sur 

40 iesquels : 

La figure 1 est une vue schematlque d'un reseau 
de type EIB, comportant un dispositif de configura- 
tion selon ^invention ; 
4S - La figure 2 est une vue schematlque du dispositif 
de configuration ; 

La figure 3 est une vue en elevation du panneau de 

configuration du dispositif de configuration ; 
La figure 4 est un organigramme fonctionnel expll- 
50 citant le fonctionnement du dispositif de configura- 
tion et le procede mis en oeuvre. 

Sur la figure 1 est represente un reseau de commu- 
nication du type EIB. La structure gen^rale d'un tel r6- 
55 seau de communication est decrite notamment dans le 
document "Handbook EIB", disponible aupres de la so- 
ciete EISA k Bruxelles dans sa version 2.21 . 

Le reseau represente sur la figure 1 comporte es- 
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sentietlement un bus de communication 10 sur lequel 
sent relies des modules fonctionnels formes par des 
capteurs 12 et des actionneurs 14 ainsi qu'une unite 
centrale de configuration 16 du dispositif de configura- 
tion. Les autres elements du dispositif da configuration 
sont integres aux modules fonctionnels et seront decrlts 
par la suite. Le reseau comporte en outre des moyens 
d'alimentation non representee. 

Ce reseau est suppose etre un rdseau s'dtendant 
dans les diff^rentes pieces d'un b§timent, tel qu'une 
maison individuelle. un immeuble a usage d'habltation 
ou professlonnel. 

Afin de permettre la commande de certains action- 
neurs en vue de rdaliser certaines fonctlons k partir de 
certains capteurs speclfiques, un tel reseau doit etre 
configure. Ainsi, chaque capteur et actionneur compor- 
tent en memoire, apres configuration, au moins une 
adresse de groupe permettant ci chaque capteur de 
commander les actionneurs ayant la meme adresse de 
groupe que lui afin de remplir des fonctions affectees 
aux capteurs et aux actionneurs lors de la configuration. 

Dans I'exemple represente k la figure 1 , un premier 
capteur comporte un module d'entree 20, congu pour 
commander par exemple des dispositifs d'6clalrage et/ 
ou des volets roulants. Ce module d'entree comporte 
quatre voies d'entree permettant ie raccordement de 
quatre boutons-poussoirs, interrupteurs ou contacts 
d'automatisme. Sur la figure 1 , ont ete schematises trois 
boutons-poussoirs 22A, 22B, 22C et un interrupteur 
22D. 

Un tel module d'entree comporte des moyens 
d'^mission sur le reseau. apres configuration, d'un mes- 
sage de commande comportant notamment son adres- 
se de groupe lors de I'actionnement d'un organe de 
commande qui lui est connecte. 11 comporte en outre, 
pour chaque voie d'entree, un bouton-poussoir d*iden- 
tlficatlon physique, qui peut §tre I'organe de commande 
[ui-m§me. Ce bouton-poussoir est relie k des moyens 
d'emisslon sur le reseau d'un message d'identlfication 
vers runit6 centrale de configuration 16. Ce message 
comporte des informations permettant k I'unite centrale 
de configuration de determiner le type de module fonc- 
tionnel et la voie d'entree identifiee. 

Le module d'entree comporte egalement des 
moyens de reception et de memorisation d'une adresse 
physique qu'il regoit de I'unite centrale de configuration 
suite k la reception par celle-ci du premier message 
d'identlfication adresse par le module d'entree. Cette 
adresse physique permet un appel ulterieur du module 
d'entree par I'unite centrale de configuration, notam- 
ment en vue de lui affecter une nouvelle adresse de 
groupe. 

Le reseau de la figure 1 comporte un second mo- 
dule d'entree 24, de meme type que le module 20, sur 
lequel sont connectes d'une part un selecteur 26 de con- 
signe pour le chauffage et d'autre part une telecomman- 
de telephonique 28 d'arrdt ou de mise en marche du 
chauffage. 



Les actionneurs 14 comportent chacun un module 
de sortie associe a des organes a commander. Chaque 
module de sortie comporte par exemple quatre voies de 
sortie sur chacune desquelles est connecte un organ 
s k commander. Chaque voie de sortie du module de sor- 
tie est associSe a un bouton-poussoir d'identlfication, 
designe par la lettre B pourtous les modules de sortie 
sur la figure 1 . Ce bouton-poussoir d'identlfication per- 
met I'identiflcation physique et la selection de la vote de 
10 sortie lors de la configuration du reseau. 

Dans le cadre des applications domestiques, les 
actionneurs presents sur le reseau peuvent dtre de plu- 
sieurs types distincts. 

Si I'organe k commander est forme par une lampe, 
15 OU tout autre dispositif d'edairage, I'actionneur compor- 
te un module de sortie, dont la sortie commandee peut 
etre variable en tension ou une alimentation en tout ou 
rien. 

Dans I'exemple represents, le module de sortie 30 

20 comporte quatre voies de sortie sur lesquelles sont re- 
liees quatre lampes 32. 

Dans le cas de la commande de volets roulants, 
I'actionneur comporte un module de sortie 34 aux sor- 
ties duquei est relie un moteur de volet roulant 36. 

25 Le module de sortie est susceptible de commander, 
en fonction des Informations regues sur le reseau, la 
montee ou ladescente du volet roulant, ainsi que I'incli- 
naison vers le haut ou vers le bas des lames de ces 
volets roulants. 

30 Par ailleurs, dans le cas de la commande du chauf- 
fage, I'actionneur 14 comporte un module de sortie 38 
aux sorties duquei sont relies des convecteurs 40. 

Le module de sortie 38 permet notamment soit la 
commande directe du convecteur par des moyens d 

35 regulation calculant le temps de chauffe, soit la com- 
mande du convecteur pour son fonctionnement en mo- 
de contort, en mode reduit. en mode hors get ou encore 
son arret en fonction des informations regues sur le re- 
seau. 

40 De maniere generale, un module de sortie compor- 
te d'une part des moyens de pilotage ou d'alimentation 
de I'organe k commander qui lui est connecte et d'autr 
part des moyens de reception depuis le reseau de Tune 
des adresses de groupe qu'il s'est vu affecter lors de la 

45 configuration afin qu'il commande I'organe k comman- 
der. 

11 comporte en outre pour chaque voie, comme les 
modules d'entree, un bouton-poussoir d'identlfication B 
relie k des moyens d'emisslon sur le reseau d'un mes- 

50 sage d'identlfication. Le message d'identification com- 
porte les informations permettant k I'unite centrale de 
configuration de determiner le type de module de sortie 
et la voie identifiee. Comme les modules d'entree, les 
modules de sortie comportent des moyens de reception 

55 et de memorisation d'une adresse physique en vue de 
leur appel ulterieur par I'unite centrale de configuration, 
il comporte egalement des moyens de reception et de 
memorisation d'une oude pi usieurs adresses de groupe 
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et de fonctions envoyees par Tunite centrale de confi- 
guration. 

Dans une installation domestlque, Punite centrale 
de configuration 16, ainsi que les dlfferents modules de 
sortie 30, 34, 38 sont disposes au voisinage inrimddiat s 
les uns des autres par exemple sur un meme tableau 
electrique 41 , schematise sur la figure 1 par un trait nnix- 
t ou sur des tableaux voislns. Des liaisons electriques 
sont alors etablies dans le batlment entre les modules 
de sortie et les diff^rents organes qu'ils commandant. io 

Toutefois, runit6 centrale de configuration 16 et les 
modules de sortie 30, 34, 38 peuvent ^galement dtre 
places sur des tableaux divisionnalres ^lolgn^s. dispo* 
ses par exemple aux diffdrents Stages d'un batiment. 

Dans une variante, ('unite centrale de configuration 
16 peut etre rendue mobile et portable. Sa liaison au 
reseau est alors assuree par un connecteur ddmontable 
ou par une liaison radio ou infrarouge, ou encore par 
courants porteurs. 

Les modules d'entree 20 et 24 peuvent etre depor- 20 
tes au voisinage immediat de I'organe de commande 
auquel ils sont associds. 11 en est ainsi par exemple dans 
le cas des interrupteurs et des boutons-poussoirs, pour 
lesquels le module d'entree est integre dans le bottler 
de I'interrupteur ou du bouton-poussoir. Le module d'en- 2S 
tr^e 24 est congu pour etre dispose dans le tableau Elec- 
trique, et §tre raccorde par des conducteurs Electriques 
k I'organe de commande auquel il est associe. 

Le reseau represents k la figure 1 comporte en 
outre, relie directement sur le bus 10 un transmetteur oo 
de temperature 42 associe k une sonde de temperature 
44 et un rSgulateur de temperature 46. Ces demiers 
sont adaptes pour emettre sur le rSseau des donnSes 
liees k la temperature mesuree ou des commandes de 
chauffe pour les convecteurs. -55 

La structure de I'unite centrale de configuration 16 
representee k la figure 2 s'articule essentiellement 
autour d'un micro-controleur 50 destine a mettre en 
oeuvre un programme applicatif assurant la configura- 
tion du rSseau par mise en oeuvre d'un proc6d6 qui sera 
decrit par la suite en regard de la figure 4. 

Le micro-contrdleur 50 est associe k une unitS de 
couplage 52 formant une interface de communication 
entre le micro-controleur 50 et le bus 10. Cette unite de 
couplage 52 permet remission et la reception de don- 45 
nees entre le micro-controleur et le bus. 

Le micro-contrdleur 50 est en outre associS k une 
memoire de type non-volatile, reinscriptible, designee 
par la reference 54 sur la figure 2. Le programme de 
dSmarrage, le programme applicatif, permettant la mise so 
en oeuvre du procede de configuration ainsi que la con- 
figuration physique de I'installation k partir des donnees 
memorisees lore de la mise en oeuvre du procede de 
configuration, sont par exemple stockSs dans cette me- 
moire. Par ailleurs, une memoire volatile 56 de type ss 
RAM est associee au micro-contr6leur pour des stocka- 
ges temporaires de donnees au cours du fonctionne- 
ment du programme de configuration. 



Par ailleurs, I'unitS centrale de configuration 16 
comporte des moyens d'alimentation 58, un circuit de 
remise k zero 60 du micro-controleur et un generateur 
de signaux acoustique 62. Des moyens d'affichage et 
des moyens de saisie d'informations sont en outre relies 
au micro-controleur 50. Ces demiers apparalssent sur 
la figure 3, representant le panneau de configuration 64 
portant interface utilisateur. Cette derniere est dispo- 
sEe sur la face avant de I'unltd centrale de configuration 
16. 

Cette interface utilisateur comporte un commuta- 
teur 80 k quatre positions permettant de sElectionner le 
mode de fonctionnement de I'unitS centrale de configu- 
ration. Elle comporte en outre un afficheur 82 k diodes 
electroluminescentes apte k afficher des chiffres com- 
pris entre 0 et 999. Cet afficheur est destine k visualiser 
le numero d'ordre du capteur en cours de configuration. 
Par ailleurs, elle comporte deux boutons-poussoirs 84A, 
84B marquEs des signes + et destines k commander 
('incrementation ou la decrementation du numero d'or- 
dre indique sur I'afficheur 82, afin de proceder succes- 
sivement a la selection et k la configuration des diffe- 
rents capteurs. 

En outre, 1' interface utilisateur comporte cinq bou- 
tons-poussoirs de selection de fonction, notEs 86A, 
86B. 86C, 86D, 86E, disposes en regard des colonnes 
d'une matrice k trois lignes, chaque ligne correspondent 
k un type de fonctions k assurer propres au type d'or- 
ganes k commander. Ces boutons-poussoirs sont des- 
tines k selectionner la fonction k affecter a un actionneur 
prealablement identifie. La matrice comporte k I'inter- 
section de chaque ligne et de chaque colonne un ideo- 
gramme representant une fonction propre k un typ 
d'actionneur. 

En regard de chaque ligne et chaque colonne de la 
matrice est en outre disposee une diode electrolumines- 
cente 87, dont Tallumage, command^ par le micro-con- 
troleur 50, permet la visualisation d'une part du type 
d'actionneur identifie, pour les diodes assoclSes aux li- 
gnes de la matrice et d'autre part du type de commande 
affect e k I'actionneur pour les diodes assoctees aux co- 
lonnes de la matrice. 

La premiere ligne de la matrice est dSdiee aux fonc- 
tions d'6c(airage. Ainsi, si I'unite centrale de configura- 
tion reconnait qu'un module de sortie dedie k un dispo- 
sitif d'eclairage a ete identifie, les fonctions suivantes 
sont associees aux boutons-poussoirs : 

bouton 86A - aKumage 

bouton 86B - extinction 

bouton 86C - all u mage/extinct ion 

bouton 86D - inversion de I'etat actual 

bouton 86E - commande variable de I'intensite. 

La seconde ligne de la matrice correspond k la com- 
mande de volets roulants. La fonction associee k cha- 
que bouton-poussoir est alors la suivante : 
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bouton 86A - montee du volet et inclinaison des la- 
mes vers le haut 

bouton 86B - descente du volet et inclinaison des 
lames vers le bas 

bouton 88C - montee/descente du volet en fonction 
d'une information auxiliaire. 

La troisieme et demi^re ligne de la matrice corres- 
pond k la commande de moyens de chauffage. La fonc- 
tion associde k chaque bouton-poussoir est alors la 
suivante : 

bouton 86A - mode conf ort 

bouton 86B - mode reduit 

bouton 86C - mode mixte confort/reduit 

bouton 86D - mode hors gei/non hors gel 

bouton 86E - arrdt/fonctionnement. 

Par allleurs, la face avant de Tunltd centrale de con- 
figuration 1 6 presente deux boutons 88 et 90 correspon- 
dant, pour le premier, a I'effacement d'une commande 
et, pour le second, k la validation d'une association d'un 
capteur, d'un ou de plusieurs actionneurs et d'une fonc- 
tion a realiser. La maniere de realiser une telle associa- 
tion sera decrite dans la suite. 

L'interface utilisateur comporte en outre deux dio- 
des 6lectroluminescentes 92, 94, indiquant respectlve- 
ment un defaut de configuration et un tel^chargement 
de donnees en cours depuis I'unite centrale de configu- 
ration vers les modules d'entree ou de sortie. 

Le fonctionnement du dispositif de configuration et 
notamment de I'unite centrale de configuration ainsi que 
te precede de configuration du reseau vont maintenant 
etre decrits en regard de I'organigramme de la figure 4, 
reprenant ies etapes du programme mis en oeuvre par 
le micro-controleur 50. 

La premiere dtape du procede de configuration con- 
siste ^ identifier physiquement chaque capteur sur le re- 
seau. Le terme de capteur d6signe, dans la suite, le cou- 
ple form6 par I'organe de commande et la voie du mo- 
dule d'entree k laquelle est connecte cet organe de 
commande. Pour ce faire, le commutateur 80 est place 
k I'etape 100 sur une premiere position dit de "num6ro- 
tation". L'identification physique par I'operateur d'un 
capteur s'effectue, k I'etape 102, en fonction du type de 
capteur soit par I'appui, directement sur celui-ci, s'il 
s'agit d'un bouton-poussoir, soit par I'enfoncement d'un 
bouton-poussoir d'identification prevu specifiquement 
sur I'organe de commande ou sur le module d'entree. 
Cette Identification physique, conduit a remission d'un 
message d'identification sur le reseau. Ce message est 
reconnu par I'unite centrale de configuration 16, qui af- 
fecte. a I'etape 104, une adresse physique au module 
d'entree, s'il s'agit d'un nouveau module d'entree, per- 
mettant d'Identifier ulterieurement celui-ci sur le reseau. 
L'adresse physique est envoyee au module d'entree et 
stock6e dans la memoire de celui-cl. 

Par allleurs, k I'etape 105, I'unite centrale de confi- 



guration 16 cree un representant loglque du capteur 
auquel elle affecte notamment l'adresse physique, la 
voie du module d'entree et un numero d'ordre. Ce nu- 
m^rod'ordre est determine de maniere incrementale, le 
s premier capteur Identifie portant le numero 1, les cap- 
teurs suivants portant les nombres entlers successifs 
suivants. 

Au cours de l'identification physique, I'operateur no- 
te« pour chaque capteur. le numdro d'ordre qui lui est 
attribue. L'operateur deduit de lui-m§me le numero d'or- 
dre que I'unite centrale de configuration attribue k cha- 
que capteur, puisqu'll salt que le premier capteur iden- 
tifie se verra attribuer le numero 1 , le second, le numero 
2, et ainsi de suite, de sorte que le numero attribue k 
chaque capteur correspond k son rang d'actionnement 
L'untte centrale de configuration foumit k l'operateur des 
moyens d'acquittement de la prise en compte des Iden- 
tifications physiques des capteurs par un signal sonore. 

Tant qu'il reste sur le rdseau des capteurs encore 
non identifies parmi ceux devant I'etre, l'operateur pour- 
suit la procedure d'identification physique, Cette opera- 
tion peut se falre en plusieurs fols lors d'une Installation 
qui ^volue par exemple. 

Au cours de l'identification physique des capteurs 
successifs, les numeros d'ordre et les voies d'entree des 
capteurs ainsi que les adresses physiques des modules 
d'entree sont stock^es en relation avec leurs reprdsen- 
tants logiques dans la memoire 56. - 

Lorsque I'ensembte souhait^ des capteurs est Iden- 
tifie, a I'etape 106. l'operateur place, a I'etape 108, le 
commutateur 80 sur une seconde position dite de "con- 
figuration". 

Cette phase de configuration des actionneurs con- 
siste k associer k chaque capteur un actionneur ou un 
groupe d'actionneurs et k affecter au capteur et aux ac- 
tionneurs une fonction k remplir. Ainsi, conformement 
au mode de fonctionnement de ce type de reseau, la 
sollicitation d'un organe de commande d'un capteur 
conduira k I'actionnement de I'ensemble des action- 
neurs associ^s ^ce capteur, sulvant la fonction qui leur 
a et6 affectee. 

Le terme d'actlonneurdesigne, dans la suite, le cou- 
ple forme par I'organe a commander et la voie du mo- 
dule de sortie a laquelle est connecte cet organe k com- 
mander. 

Afin de proceder k cette phase de configuration, 
l'operateur s6lectionne un representant logique d'un 
premier capteur k considerer, k I'etape 110, par afflcha- 
ge sur I'afficheur 82 du numero d'ordre de ce capteur. 
Pour ce faire, il provoque le defilement des numeros 
d'ordre sur I'afficheur par action sur les touches 84A et 
84B. 

Lorsque le numero du capteur k considerer est af- 
fiche, I'operateur identifie physiquement le ou les action- 
neurs devant etre commandes par ce capteur. Cette 
operation s'effectue k I'etape 112 pour chaque action- 
neur par enfoncement du bouton-poussoir d'identifica- 
tion du module de sortie associe k I'actionneur. Cette 
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identification s'effectue de manidre alsee et sans depla- 
cement, lorsque les modules de sortie sont places sur 
le meme tableau electrique que I'unlte centrale de con- 
figuration. 

Si le capteur est destine k comnnander plusieurs ac- 
tionneurs, I'operateur effectue une identification physi- 
que de ces differents actlonneurs ^ commander. 

L'Identification physique d'un actionneur conduit 
comme dans le cas de ridentlfication physique d'un cap- 
teur a la creation, k I'etape 113, d'un representant logi- 
que de cet actionneur par I'unite centrale de configura- 
tion 16. A cet effet, k la suite de I'enfoncement du bou- 
ton-poussoir ^identification. I'actionneur §met un mes- 
sage d'identification vers i'unite centrale de configura- 
tion, qui cr^e alors un representant logique de I'action- 
neur. 

A I'etape 1 1 4, si I* identification physique d'un action- 
neurfait reference k un nouveau module de sortie, I'uni- 
te centrale de configuration 16 affecte au nouveau mo- 
dule de sortie une adresse physique, permettant sa re- 
connaissance sur le reseau. Cette adresse physique est 
envoy^e au module de sortie et est stocicee dans la me- 
moire de celui-ci. Cette etape est omise si fe module de 
sortie a deja ete adresse physlquement. Cette adresse 
physique et la voie de sortie sont associees au repre- 
sentant logique de I'actionneur et sont stock^es dans la 
m^moire 56 de I'unite centrale de configuration. 

Lors de Tidentification physique de I'actionneur, 
{'unite centrale de configuration determine k I'etape 1 1 5, 
k partir du message d'identification physique emis sur 
le reseau, le type d'actionneur tdentifie et en deduit les 
fonctions qui lui sont attribuables. 

Le micro-controleur commande alors Tailumage de 
I'une des diodes electroluminescentescorrespondant k 
la ligne de la matrice associee au type d'actionneur 
identifie (commande d'eciairage, de volets roulants ou 
de chauffage). Au fur et k mesure de ('identification des 
actionneurs devant etre associes au capteur considdre, 
I'unite centrale de configuration verifie que tous les ac- 
tionneurs identifies sont de m§me type. Si tel n'est pas 
le cas ou si les actionneurs identifies ne sont pas com- 
patibles avec le capteur considere. le micro-controleur 
actionne le generateur de signaux acoustiques 62. 
L' identification physique est ignoree. 

A I'etape 116, I'operateur attribue une fonction aux 
representants loglques du capteur et des actionneurs 
consid6res par appui sur I'un des boutons-poussoirs 
86A k 86E dont la fonction associee est indiquee par un 
ideogramme figurant dans la ligne de la matrice desi- 
gnee par la diode allumee. Uenfoncement d'un bouton- 
poussoir B6A k 86E attribue une fonction aux represen- 
tants loglques du capteur s6lectionne et des action- 
neurs identifies. Lors de I'enfoncement du bouton-pous- 
soir de selection, la diode designant la colonne associee 
de ce bouton-poussoir s'allume. L'appui sur le bouton- 
poussoir 90. k I'etape 1 1 8, permet la validation de la con- 
figuration du capteur et des actionneurs associes. 

Ainsi. I'unite centrale de configuration 16 affecte 



automatiquement, k I'etape 120, une m§me adresse de 
groupe au representant logique du capteur considere et 
aux representants logiques des actionneurs identifies 
lors de I'etape 112 precedente. Elle memorise dans la 
5 memoire 56 I'attributlon aux representants logiques des 
capteurs et des actionneurs de cette adresse de groupe 
commune ainsi que la fonction aff ectee. 

Uenfoncement du bouton-poussoir 88 permet k tout 
moment I'effacement de la mdmoire de I'association 
10 rdalis^e pour le capteur actuellement ddsignd sur i'affi- 
cheur 82. 

Les stapes 110 ^ 120 sont reproduites ainsi pour 
chaque capteur jusqu'^ dpuisement des capteurs k con- 
figurer. Lorsque, k i'etape 122, tous les capteurs identi- 
fies ont ete consideres et associes a un ou plusieurs 
actionneurs, le commutateur 80 est place, k I'etape 1 24, 
sur la position "auto" correspondant k la configuration 
physique du reseau et declenchant le telechargement 
des donnees de configuration. Ces donndes sont sau- 
vegardees dans la memoire 54. 

L'unite centrale de configuration 16 procede alors. 
k I'etape 1 26, k partir des donndes stocl<6es en memoire 
pour chaque representant logique d'un capteur ou d'un 
actionneur, au telechargement des adresses de groupe 
et des fonctions associees dans les differents capteurs, 
et dans les differents actionneurs. Ce teiechargement 
est rendu possible par la parametrisation pr6alable des 
representants logiques des capteurs et des actionneurs 
qui contiennent les adresses physiques de chaque cap- 
teur et de chaque actionneur, ainsi que la ou les adres- 
ses de groupe et les fonctions qui leur sont affectees. 
Au cours du teldchargement, la diode 94 ciignote infor- 
mant I'utilisateur de I'operation en cours. Cette 6tap 
acheve la configuration physique du reseau. 

On comprend que chacun des capteurs et action- 
neurs presents sur le reseau regoit par mise en oeuvre 
de ce procede une adresse de groupe, permettant aux 
capteurs de commander les actionneurs possedant la 
meme adresse de groupe. Les capteurs et les action- 
neurs reagissent conformement k la fonction t6l6char- 
gee qui leur a ete aff ectee. 

La mise en oeuvre d'un tel precede de configura- 
tion, k I'aide d'un dispositif de configuration tel que decrit 
precedemment, permet une configuration aisee d'un re- 
seau dont les capteurs et les organes a commander des 
actionneurs sont repartis dans des pieces distinctes 
d'un batiment. En effet. {'Identification physique des cap- 
teurs ne necesslte qu'un unique passage aupres de 
chacun de ceux-ci en vue de leur actionnement et une 
simple prise de note eventuelle des numeros d'ordre at- 
tribues aux capteurs. Les etapes suivantes de configu- 
ration s'effectuent sans deplacement, directement de- 
vant le tableau electrique sur lequel sont montes I'unite 
centrale de configuration et les divers modules de sortie. 

II n'est done pas necessaire, pour I'operateur, de 
definir lui-meme des adresses de groupe communes 
aux capteurs et aux actionneurs, ni de proceder k une 
identification physique prealable des modules de sortie. 
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L'identification des modules de sortie s'effectue au fur 
et^mesure de la configuration du reseau, capteurapres 
capteur, les fonctions etant attribuees immedlatement 
apr6s I'identiflcation du ou des nnodules de sortie k as- 
socier depuis I'interface utilisateur. Dans ces conditions, 
I'ldentification des modules de sortie et I'affectatlon 
d'une fonction s'effectue de maniere naturelle. 

En outre, alors que I'usage du logiciel ETS pour 
configurer un tel reseau necessite de creer, prealable- 
ment k leur identification physique, un representant lo- 
gique pour chaque module fonctionnel du reseau. le 
proc6d6 mis en oeuvre ici assure la creation automati- 
que du representant logique de chaque module fonc- 
tionnel k partir de I'ldentification physique de celui-cL 
Ceci ameliore la coherence de la configuration et r^duit 
consid6rablement les erreurs de configuration. 

Apres la configuration du reseau, la quatridme po- 
sition du selecteur 80 permet de visualiser I'etat de con- 
figuration du reseau. Ainsi, pour chaque capteur selec- 
tionne sur I'afficheur 82 par son numero d'ordre, la fonc- 
tion assoclee a ce capteur est designee a I' intersection 
de la ligne et de la colonne de la matrice dont les diodes 
sont allumees. De plus, les diodes des voies des modu- 
les de sortie portant ta meme adresse de groupe que le 
capteur sont allumees. 

En variante non representee, le proced6 mis en 
oeuvre pour la configuration du reseau prevolt I'identifi- 
cation prealable des capteurs, comma decrit precedem- 
ment mais egalement celle des actionneurs. 

Ainsi, comme precedemment, les capteurs sont 
identifies physiquement successivement par I'enfonce- 
ment de leurs boutons-poussoirs. L'unite centrale de 
configuration cree alors un representant logique de cha- 
que capteur auquel elle associe une adresse physique 
et un numero d'ordre. L'adresse physique est stockee 
dans la memoire du module d'entree de chaque capteur. 

De meme, et pr^alablement k toute affectation 
d'adresses de groupe, tous les actionneurs k configurer 
sont identifies physiquement successivement par en- 
foncementde leurs boutons-poussoirs. L'unit6 centrale 
de configuration 16 cree alors pour chacun d'eux un re- 
presentant logique auquel elle attribue un numero d'or- 
dre et une adresse physique. Cette demi^re est m^mo* 
risee dans la memoire du module de sortie de chaque 
actionneur 

Afin de proceder k ['affectation des adresses de 
groupe et des fonctions a realiser par les capteurs et les 
actionneurs, I'interface de communication de l'unite 
centrale de configuration comporte deux afficheurs. Un 
premier est destine k I'affichage des numeros d'ordre 
attribues aux repr6sentants logiques des capteurs. Le 
second est destine k I'affichage des numeros d'ordres 
attribues aux actionneurs devant etre assocles au cap- 
teur affiche sur le premier afficheur. L'interface de com- 
munication comporte comme precedemment une matri- 
ce permettant d'affecter des fonctions. 

Afin de proceder ^ la configuration, le numero d'or- 
dre du representant logique d'un capteur est affiche sur 



le premier afficheur, alors que les num§ros d'ordre des 
representants logiques des actionneurs devant etre 
commandes par ledit capteur sont simultandment affi- 
ches sur le second afficheur par des moyens de selec- 
s tion k touches appropries. 

La fonction devant §tre realisee par les actionneurs 
ainsi selectionnes est ensuite d^finie k partir des tou- 
ches de fonction. 

La configuration partielle ainsi definie est memori- 
see par I'appui sur le bouton de validation. Ceci conduit 
k I'affectation et la memorisation d'une mdme adresse 
de groupe et de la fonction pour les representants bgi- 
ques des capteurs et des actionneurs. 

Cette etape de configuration est ainsi effectu^e 
pour chaque capteur du rdseau. Comme precedem- 
ment, les donnees memorisees par l'unite centrale d 
configuration pour chacun des representants logiques 
des capteurs et des actionneurs sont ensuite teiechar- 
gees dans les capteurs et les actionneurs. 

Avec ce precede de configuration, mis en oeuvre 
par le dispositif de configuration decrit cl-dessus, les re- 
presentants logiques des capteurs et des actionneurs 
sont a nouveau crees automatiquement par l'unite cen- 
trale de configuration et resultent directement de la de- 
signation physique de ceux-ci. Ainsi. les risques d'erreur 
lors de la configuration sont r6duits par rapport k I'utili- 
sation du logiciel ETS. 

Dans un dispositif de configuration tel que decrit ici, 
chaque capteur et chaque actionneur comporte un bou- 
ton-poussoir propre afin d'assurer son identification. 
Ainsi, chaque module d'entree ou de sortie porte autant 
de boutons-poussoirs que de voies, ce qui facilite la con- 
figuration et permet d'assurer la creation d'un represen- 
tant logique pour chaque nouveau capteur ou action- 
neur par simple appui sur son propre bouton-poussoir. 



Revendications 

40 1 . Procede de configuration d'un reseau de communi- 
cation com portant des modules tonctionnels for- 
mes par des capteurs (12) et des actionneurs (14) 
communiquant entre eux directement par I'interme- 
diaire d'un bus de communication (1 0), les capteurs 
45 (12) et les actionneurs (14) comportant chacun, 
apres configuration, des parametres de configura- 
tion permettant k chaque capteur de commander 
certains actionneurs. lesquels parametres de con- 
figuration sont affectes depuis une unite centrale de 
50 configuration (1 6). caracterise en ce qu'il comporte 
pour la configuration d'un nouveau module fonc- 
tionnel introduit sur le reseau les etapes successi- 
ves suivantes : 

55 A) on identifie physiquement le nouveau modu- 

le fonctionnel sur le reseau ; 
B) le nouveau module fonctionnel emet, suite 
k son identification physique, un message 
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d'identification k I'attention de I'unitd centrale 
de configuration ; 

C) k la reception dudit message d'identification, 
I'unite centrale de configuration (16) cree un re- 
presentant iogique du nouveau module 
fonctionnei ; 

D) on affecte, a partirde I'unite centrale de con- 
figuration (16), des parametres de configura- 
tion au representant Iogique du nouveau mo- 
dule fonctionnei ; 

E) I'unite centrale de configuration charge dans 
le nouveau module fonctionnei les parametres 
de configuration affect^s au representant Iogi- 
que dudit nouveau module fonctionnei. 

2. Precede selon la revendication 1 , caracterise en ce 
que chaque nouveau module fonctionnei est iden- 
tifie physiquement par Tenfoncement d'un bouton- 
poussoir port^ par ledit module fonctionnei, I'enfon- 
cement dudit bouton-poussoir produisant remis- 
sion dudit message d'identification a I'attention de 
I'unite centrale de configuration (16). 

3. Proc6d6 selon la revendication 1 ou 2, caract6ris§ 
en ce que. apres la reception dudit message d'iden- 
tification, I'unite centrale de configuration (1 6) affec- 
te et charge dans le nouveau module fonctionnei 
une adresse physique permettant la communica- 
tion ulterieure entre le nouveau module fonctionnei 
et i'unite centrale de configuration. 

4. Procdde selon I'une quelconque des revendications 
pr^cedentes dans lequel les parametres de confi- 
guration de chaque module fonctionnei comportent 
au moins une adresse de groupe, permettant k cha- 
que capteur de commander les actionneurs ayant 
la mSme adresse de groupe que lui, caracterise en 
ce que I'affectation, k I'etape D), d'une adresse de 
groupe au representant Iogique du capteur ou de 
I'actionneurformant le nouveau module fonctionnei 
comporle les etapes suivantes : 

(i) on s^lectionne le representant Iogique d'un 
capteur k considerer, 

(ii) on selectionne les representants logiques 
d'actionneurs devant etre commandes par ledit 
capteur consid^re. 

(iii) I'unitd centrale de configuration affecte au 
representant Iogique du capteur consider^ et 
aux representants logiques desdits action- 
neurs la meme adresse de groupe. 

5. Precede selon la revendication 4. caracterise en ce 
que, apres la selection, aux etapes (i) et (ii). d'un 
capteur et des actionneurs devant etre commandes 
par ledit capteur, on selectionne une fonction a rem- 
plir par lesdits actionneurs sous la commande dudit 
capteur, laquelle fonction est ensuite chargee dans 



lesdits capteurs et actionneurs par I'unite centrale 
de configuration. 

6. Procede selon la revendication 5, caracterise en ce 
s qu'il comporte pour la configuration de plusi urs 

nouveaux modules fonctionnels les etapes succes- 
sives suivantes : 

a) on met en oeuvre pour chaque nouveau cap- 
10 teur les etapes A). B) et C) d'identification phy- 
sique, d'emission d'un message d'identification 
et de creation d'un representant Iogique du 
nouveau capteur ; 

b) pour chaque capteur, on effectue les etapes 
IS bo) k bs) suivantes : 

bo) on selectionne le representant togique 
du capteur k considerer. 
b^ ) on met en oeuvre pour les actionneurs 
20 devant etre commandes par ledit capteur 

considere les etapes A), B) et C) d'identifi- 
cation physique, d'emission d'un message 
d'identification, et si I'actionneur est identi- 
fie physiquement pour la premiere fois d 
25 creation d'un representant Iogique de ce- 

lui-ci, ces etapes conduisant k la selection 
des representants logiques des action- 
neurs devant etre commandes par le cap- 
teur considere, 
30 - b2) I'unite centrale de configuration affect 

une meme adresse de groupe au repre- 
sentant Iogique du capteur considere t 
aux representants logiques des action- 
neurs selectionnes devant etre comman- 
ds des par le capteur considere, 

bg) on selectionne depuis Tunite centrale 
de configuration une fonction k remplir par 
lesdits actionneurs selectionnes sous la 
commande dudit capteur, cette fonction 
4a etant affectee aux representants logiques 

du capteur et des actionneurs ; 

c) I'unite centrale de configuration charge dans 
les capteurs et les actionneurs les adresses d 

45 groupe et les fonctions affectees k leur repre- 

sentant Iogique. 

7. Precede selon la revendication 5, caracterise en ce 
qu'il comporte pour la configuration de plusieurs 

so nouveaux modules fonctionnels les etapes succes- 
sives suivantes : 

a) on met en oeuvre pour chaque nouveau cap- 
teur et chaque nouvel actionneur les etapes A), 
55 B) et C) d'identification physique, d'emission 

d'un message d'identification et de creation 
d'un representant Iogique du nouveau capteur 
ou du nouvel actionneur ; 
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b) pour chaque capteur, on effectue les etapes 
^o) ^ ^3) suivantes : 

bo) on selectionne le repr§sentant logique 
du capteur a considerer, s 
b^) on selectionne ies representants logl- 
ques des actionneurs devant etre com- 
mandos par ledit capteur considOrO. 
b2) I'unite centrale de configuration affecte 
une meme adresse de groupe au repr§- 10 
sentant logique du capteur considOrO et 
aux representants logiques des action- 
neurs selectionnes devant §tre comman- 
dos par ledit capteur consider^, 
bs) on sOlectionne depuis I'unite centrale is 
de configuration une fonction k remplir par 
(esdits actionneurs selectionnes sous (a 
commande dudit capteur, cette fonction 
dtant affectee aux representants logiques 
du capteur et des actionneurs ; 20 

c) I'unite centrale de configuration charge dans 
les capteurs et les actionneurs les adresses de 
groupe et les fonctions affectOes k leur reprO- 
sentant logique. 25 

8. Precede salon la revendication 6 ou 7, caracterise 
en ce que, lors de I'etape de selection et d'affecta- 
tlon d'une fonction k remplir aux representants lo- 
giques du capteur et des actionneurs selectionnes, 
11 comporte les etapes suivantes : 

i) on attribue au capteur considere une unique 
fonction de commande des actionneurs 
selectionnes ; 3S 
li) on affecte aux representants logiques de 
tous les actionneurs selectionnes la meme uni- 
que fonction attribuee au capteur considere. 

9. Procede selon Tune quelconque des revendications "fo 
6k&, caracterise en ce que Ton attribue un numOro 
d'ordre k chaque representant logique d'un capteur 
lors de la creation du reprOsentant logique et en ce 
que les etapes effectuOes pour chaque capteur sont 
realisees en fonction de ce numero d'ordre, ledit 45 
capteur etant dOsigne par ledit numero d'ordre. 

10. Dispositif de configuration d'un reseau de commu- 
nication, lequel rOseau comporte des modules fonc- 

tionnels formes par des capteurs (1 2) et des action- so 
neurs (14) communiquant entre eux directement 
par I'intermedlaire d'un bus de communication (10), 
les capteurs (1 2) et les actionneurs (1 4) comportant 
chacun, aprOs configuration, des parametres de 
configuration permettant k chaque capteur de com- ss 
mander certains actionneurs, le dispositif compor- 
tant une unite centrale de configuration (16) pour 
I'affectation des parametres de configuration, ca- 



racterise en ce qu'il comporte pour la configuration 
d'un nouveau module fonctionnel introduit sur le re- 
seau: 

A) des moyens pour identifier physiquement I 
nouveau module fonctionnel sur le rOseau ; 

B) des moyens d'Omission par le nouveau mo- 
dule fonctionnel, suite k son identification phy- 
sique, d'un message d' identification k I'atten- 
tion de I'unite centrale de configuration ; 

C) des moyens de creation, k la reception dudit 
message d'Identification, par I'unite centrale de 
configuration d'un representant logique du nou- 
veau module fonctionnel ; 

D) des moyens d'affectation, par I'unite centrale 
de configuration, de parametres de configura- 
tion au representant logique du nouveau mo- 
dule fonctionnel ; 

E) des moyens de chargement dans le nou- 
veau module fonctionnel par I'unite centrale de 
configuration des parametres de configuration 
aff ectes au representant logique dudit nouveau 
module fonctionnel. 

11. Dispositif selon la revendication 10. caracterise en 
ce que chaque module fonctionnel comporte un 
bouton-poussoir d'Identification dont I'enfoncement 
prod u it remission dudit message d'identiflcation a 
I'attention de I'unite centrale de configuration. 

12. Dispositif selon la revendication 10 ou 11, caracte- 
rise en ce que I'unite centrale de configuration (16) 
comporte un micro-controleur (50) associe d'un 
part a une unite de couplage (52) pour la transmis- 
sion d*informations entre le micro-controleur (50) et 
les capteurs (12) et les actionneurs (14) presents 
sur le bus et d'autre part k un panneau de configu- 
ration (64) portant une interface utilisateur. 

1 3. Dispositif selon I'une quelconque des revendication 
10^12 dans lequel les parametres de configuration 
de chaque module fonctionnel comportent au moins 
une adresse de groupe, permettant k chaque cap- 
teur de commander les actionneurs ayant la mdme 
adresse de groupe que lui. caracterise en ce qu'il 
comporte : 

(i) des moyens integres k I'unite centrale de 
configuration pour seiectionner le representant 
logique d'un capteur k considerer. 
(il) des moyens pour seiectionner les represen- 
tants logiques d'actionneurs devant etre com- 
mandes par ledit capteur considere. 
(iii) des moyens integres k I'unite centrale de 
configuration pour atfecter au representant lo- 
gique du capteur considere et aux represen- 
tants logiques desdits actionneurs une meme 
adresse de groupe. 
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14. DIspositif selon la revendication 13, caracterise en 
ce que I'unite central de configuration comporte 
des moyens pour selectionner una fonction k rem- 
ptir par lesdits actionneurs sous la commande dudit 
capteur, et des moyens pour charger ladite fonction 
dans lesdits capteurs et actionneurs. 

15. Dispositif selon la revendication 14, caracterise en 
ce qu'll comporte pour la configuration de plusieurs 
nouveaux modules fonctionnels : 

a) des moyens pour mettre en oeuvre pour cha- 
que nouveau capteur ('identification physique, 
remission d'un message d'identlfication et la 
creation d'un repr^sentant loglque du nouveau 
capteur ; 

b) des moyens pour effectuer pour chaque cap- 
teur: 

bo) une selection du representant loglque 
du capteur k considerer, 
b^) une mise en oeuvre pour les action- 
neurs devant etre commandes par ledit 
capteur consid§r6 de ridentification physi- 
que, de remission d'un message d'identifi- 
cation, et si I'actionneur est identifi6 physi- 
quement pour la premiere fois, de ta crea- 
tion d'un representant logique de ceiui-ci. 
cette mise en oeuvre conduisant k la se- 
lection des representants logiques des ac- 
tionneurs devant §tre commandos par le 
capteur considere, 

b2) une affectation par i'unite centrale de 
configuration d'une mdme adresse de 
groupe au representant logique du capteur 
considere et aux representants logiques 
des actionneurs selectionn6s devant dtre 
commandes par le capteur consid^rd, 
b^) une selection depuis I'unitd centrale de 
configuration d'une fonction k remplir par 
lesdits actionneurs selectionnes sous la 
commande dudit capteur, cette fonction 
etant affectee aux representants logiques 
du capteur et des actionneurs ; 

c) des moyens de chargement par I'unite cen- 
trale de configuration dans les capteurs et les 
actionneurs des adresses de groupe et des 
fonctions affect6es k leur representant logique. 

16. Dispositif selon la revendication 14, caracterise en 
ce qu'il comporte pour la configuration de plusieurs 
nouveaux modules fonctionnels : 

a) des moyens pour mettre en oeuvre pour cha- 
que nouveau capteur et chaque nouvel action- 
neur ridentification physique, remission d'un 
message d'identiflcation et la creation d'un re- 



presentant logique du nouveau capteur et du 
nouvel actionneur ; 

b) des moyens pour effectuer pour chaque cap- 
teur: 

5 

bo) une selection du representant logique 
du capteur k considerer, 
bi) une selection des representants logi- 
ques des actionneurs devant etre com- 
10 mandes par ledit capteur considere, 

bg) une affectation par I'unite centrale de 
configuration d'une meme adresse de 
groupe au representant logique du capteur 
considere et aux representants logiques 
IS des actionneurs selectionnes devant etr 

comrnandes par ledit capteur considere, 
b3) une selection depuis I'unite centrale de 
configuration d'une fonction k remplir par 
lesdits actionneurs sous la commande du- 
20 . dit capteur, cette fonction etant affecte 

aux representants logiques des capteurs 
et des actionneurs ; 

c) des moyens de chargement par I'unite cen- 
25 trale de configuration dans les capteurs et les 

actionneurs des adresses de groupe et des 
fonctions affectees k leur representant logique. 

17. Dispositif selon la revendication 15 ou 16, caract'- 
30 rise en ce que I'unite centrale de configuration 

comporte : 

i) des moyens pour attribuer au capteur consi- 
dere une unique fonction de commande des ac- 

35 tionneurs selectionnes ; 

ii) des moyens pour affecter aux representants 
logiques de tous les actionneurs selectionnes 
la m§me unique fonction attribuee au capteur 
considere. 

40 

18. Dispositif selon la revendication 17. caracterise en 
ce que les moyens pour attribuer au capteur une 
unique fonction de commande des actionneurs se- 
lectionnes component un panneau de configuration 

45 (64) muni de boutons-poussoirs (86A, 86B, 86C, 
86D, 86E) pour la selection d'une fonction prede- 
terminee, chaque bouton-poussoir etant associe k 
au moins une fonction. 

50 19. Dispositif selon la revendication 18, caracterise en 
ce qu'il comporte des moyens d'identiflcation du ty- 
pe d'actionneur seiectionne et en ce qu'il comporte 
des moyens pour affecter aux boutons-poussoirs 
(86A, 86B, 86C, 86D, 86E) des fonctions selection- 
55 nables compatibles avec le type d'actionneur seiec- 
tionne. 

20. Dispositif selon I'une quelconque des revendica- 
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tions 10^19, caracterise en ce que Tunite centrale 
de configuration comporte des moyens pour affec* 
ter at charger une adresse physique dans le nou- 
veau module fonctionnel identifi^, apr^s la recep- 
tion dudit message d'identification. s 

21. Disposltif selon Tune quelconque des revendica- 
tions 10 ^ 20, caracterise en ce que I'unite centrale 
de configuration (16) comporte des moyens de nu- 
merotatlon des capteurs lors de leur identification io 
physique et en ce qu'eile comporte des moyens de 
selection des num^ros attribute pour sdlectionner 

le capteur k considerer 

22. Dispositif selon la revendication 21, caracterise en is 
ce que runlt6 centrale de configuration (16) com- 
porte des moyens d*affichage (82) des num6ros at- 
tribu^s aux capteurs. 

23. Dispositif selon Tune quelconque des revendica- 20 
tions 10 ^ 22, caracterise en ce que I'unite centrale 

de configuration (1 6) comporte des moyens de me- 
morisation (56) pour memorise r les parametres de 
configuration affect^s avant leur chargement dans 
ies capteurs ou les actionneurs. 2S 

24. Reseau de communication comportant des cap- 
teurs (12) et des actionneurs (14) communiquant 
entre eux directement par Tinterm^diaire d'un bus 

de communication (10), les capteurs et les action- 50 
neurs comportant chacun. apres configuration, des 
paramdtres de configuration permettant k chaque 
capteur de commander les actionneurs, caracterise 
en ce qu'il comporte un dispositif de configuration 
selon Tune quelconque des revendicatlons 1 0 ^ 23. 3S 

25. Reseau selon la revendication 24, caracterisd en 
ce que chaque actionneur (1 4) comporte un module 
de sortie (30, 34, 38) reli6 k un organe k comman- 
der (32, 36, 40), lequel module de sortie comporte 40 
des moyens de commande de I'organe k comman- 
der et des moyens (B) permettant Tidentification 
physique de I'actionneur sur le reseau et en ce que 
lesdits modules de sortie et ladite unitd centrale de 
configuration (16) sont disposes au voisinage im- 
mediat les unsdesautres, notamment sur un meme 
tableau electrique (41), les rendant ainsi accessi- 
bles simultan^ment. 
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